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Robot mBot : approfondissement 

Visio formation mBot niveau 2 (juin 2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Déroulement de la présentation 

•Rappels visio niveau 1 
- Utilisation du microprogramme de communication 
- Les capteurs et actionneurs du mBot 
 
•Utiliser les capteurs et actionneurs de base du mBot 
 Bouton poussoir + LED 
 LDR + Buzzer 
 Capteurs de ligne (suivi ligne, parcours sur piste) 
 
•Les modules complémentaires 
- Fiches ExoProg, pack 20 modules 
- Exemples d’utilisation 
  Matrice LED 
  Potentiomètre – Echelle 0-100% 
  Afficher une valeur sur la matrice LED 
 
•Interactions avec Scratch 
- Utiliser le joystick pour dessiner dans la scène 
- Etalonner le télémètre US (utilisation d’Excel) 

 
•Création d’application avec AppInventor 
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Visio formation mBot niveau 2 (septembre 2017).pptx 
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http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Mode connecté 
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Mode connecté (mBot agit en esclave ) 

le programme Scratch est exécuté par le 
PC, mBot l’interprète et réagit en direct 
via une liaison sans fil 

Mode déconnecté (programme 
embarqué) 
le programme est exécuté par mBot 
(il est téléversé pour être embarqué 
dans mBot). 

Microprogramme 

Programme embarqué 

Le Microprogramme de 
communication 
préalablement 
chargé dans le robot 
interprète le programme 
lancé à l’écran 

Câble de programmation 

Mode déconnecté 

Visio formation mBot niveau 2 (juin 2017).pptx 

Rappel 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Les constituants principaux d’un programme 
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 Séquences d’instructions 
 Boucles 
 Déclenchement d’une action par un évènement 
 Instructions conditionnelles  
 Notion de variable informatique 
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Séquence 

Variable 

Instructions conditionnelles 
Déclenchement d’une 
action par un évènement 

Capteur 

Visio formation mBot (avril2017).pptx 

Rappel 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Prise en main de Scratch / mBlock 
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Scène  

Bibliothèque  
de blocs  

Espace de programmation 

 http://www.mblock.cc/download 

Visio formation mBot (avril2017).pptx 

Rappel 

http://www.mblock.cc/download
http://www.mblock.cc/download
http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Les capteurs et actionneurs de base mBot 

6 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

LED RGB x 2 

Capteur de lumière (LDR) 

Bouton poussoir 

Buzzer 

Récepteur infrarouge 

Emetteur infrarouge 

Capteur de ligne 

Télémètre à ultrason 

Moteurs 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Bouton-poussoir et LED : programme 

7 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Capteur luminosité (LDR) et buzzer : programme 

8 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Le capteur de ligne 

9 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

Source : https://robotics.stackexchange.com/questions/9728/how-to-check-for-a-sharp-angle-with-a-line-follower 

Vidéo : https://www.youtube.com/watch?v=pTuiHjzWITc 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
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Le capteur de ligne : programme 

10 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Malette de 20 modules 

11 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Fiches ExoProg 

12 Visio formation mBot (avril2017).pptx 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 13 

X 

Y 

Coordonnées pixel matrice LED 

(0,0) 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 14 

Matrice LED : programme 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 15 

Potentiomètre : programme 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 16 

Potentiomètre et matrice LED : programme 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 17 

Etalonnage capteur ultrason : programme 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


01/06/2016 Prise en main du mBot avec mBlock 18 

Etalonnage capteur ultrason : feuille Excel 

http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html


Pilotage avec Android 
Applications personnelles développées avec AppInventor 

• Installation de l’extension mBot dans AppInventor 
http://www.pedagogie.ac-nantes.fr/technologies-et-sciences-des-
ingenieurs/documentation/didacticiels-tutoriels/piloter-un-mbot-
grace-a-appinventor-1018977.kjsp?RH=PEDA  

• http://appinventor.makeblock.com/com.makeblock.appinventor.MBot.aix 
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Merci de votre attention ! 

Toutes nos ressources sont disponibles gratuitement  
sur notre site www.a4.fr  

à partir de notre base documentaire. 
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http://www.a4.fr/
http://www.a4.fr/formations/
http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html

