
 

¨ ProgrammateurÊdeÊtrajectoiresÊàÊ2Êaxes 

¨ SystèmeÊàÊdoubleÊasservissementÊpourÊlaÊ
synchronisationÊetÊlaÊprécision 

¨ ChaînesÊcinématiquesÊrichesÊenÊ 

mouvement 

¨ SpécificationÊdesÊtrajectoiresÊoptimalesÊdansÊ
leÊcahierÊdesÊcharges 

¨ SimulationÊduÊrésultatÊsousÊMATLABTMÊ
OPENMODELICATMÊetÊSOLIDWORKSTM 

¨ MesureÊduÊsystèmeÊréelÊgrâceÊàÊuneÊcarteÊ
ARDUINOÊetÊunÊtrackeurÊvidéo 

¨ AnalyseÊdesÊécarts 

 

THÈMEÊINNOVANTÊETÊUNIVERSELÊ
POURÊLESÊÉLEVES 

 

BerceurÊDidacƟséÊpourÊétudesÊMécaniquesÊetÊ
AsservissementÊenÊSciencesÊdeÊl’Ingénieur 

MOBY-CREA 



¨ Le berceur automatique MAMAROOTM ,ÊdéveloppéÊparÊ laÊsociétéÊ4MomsTMÊ
proposeÊuneÊsolutionÊauÊbesoinÊdeÊconcilierÊvieÊÊprofessionnelleÊetÊvieÊfamiliale. 

NousÊ l’avonsÊ sélectionnéÊ commeÊ illustrationÊ deÊ laÊ technologieÊ pourÊ laÊ vieÊÊÊÊÊÊ
quotidienne.ÊCeÊconceptÊ innovant,Ê techniquementÊ complexe,Ê allieÊ exigenceÊdeÊ
fiabilitéÊetÊoptimisationÊdesÊcoûts,ÊcaractéristiquesÊdesÊÊÊproduitsÊgrandÊpublic. 

¨ LeÊ MOBYCREA,Ê baséÊ surÊ ceÊ berceur,Ê apporteÊ unÊ systèmeÊ d’étudesÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊ
pluri-techniques.Ê GrâceÊ àÊ saÊ richesseÊ conceptuelle,Ê ilÊ guideÊ l’élèveÊ dansÊÊÊÊÊÊÊ
l’utilisationÊdesÊdifférentsÊoutilsÊdeÊsimulationÊetÊd’analyse. 

¨ Analyse préliminaire desÊtrajectoires:ÊelleÊconsisteÊàÊinterpréterÊlesÊécartsÊentreÊ
lesÊ trajectoiresÊ duÊ domaineÊ duÊ souhaitéÊ etÊ duÊ simuléÊ enÊ Ê Ê prenantÊ enÊ compteÊ
l’influenceÊdesÊchoixÊdeÊconceptionÊetÊduÊréelÊmesuréÊparÊl’analyseÊvidéoÊavecÊunÊ
logicielÊdeÊ« tracking ». 

LesÊtrajectoiresÊréellesÊsontÊvisualiséesÊparÊunÊpointeur laser montéÊsurÊlaÊpartieÊ
mobileÊduÊMOBYCREA.ÊL’interprétationÊseÊfaitÊsurÊlaÊbaseÊd’unÊtableur. 

¨ UnÊ tableau de bord completÊ sousÊ LABVIEW®Ê visualiseÊ enÊ tempsÊ réelÊ lesÊÊÊÊÊÊ
grandeursÊ essentielles,Ê tensions,Ê courants,Ê positionsÊ etÊ étatÊ desÊ capteursÊÊÊÊÊÊÊÊ
internes.ÊUnÊmodeÊPILOTEÊpermetÊdeÊcommanderÊ leÊsystèmeÊdepuisÊ leÊPC.ÊUnÊ
modeÊÊÊÊÊÊÊASSERVISSEMENTÊdonneÊaccèsÊauxÊparamètresÊdeÊÊÊcorrectionÊPIDÊ
deÊ laÊboucleÊd’asservissementÊdepuisÊ leÊ tableauÊdeÊbordÊafinÊ d’enÊobserverÊ lesÊ
effetsÊsurÊleÊsystèmeÊcomplet. 

¨ LeÊsystèmeÊd’acquisitionÊestÊbaséÊsurÊuneÊcarteÊARDUINOTM.Ê 
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¨ Prévention:Ê étudeÊ desÊ conditionsÊ deÊ sécuritéÊ etÊ confortÊ deÊ l’enfantÊ faceÊ auxÊÊ
composantesÊ verticalesÊ etÊ latéralesÊ d’accélérationÊ pendantÊ leÊ bercement.ÊÊÊÊÊÊ
AnalyseÊd’impactÊdeÊ limitesÊd’accélérationÊ latéralesÊ imposéesÊparÊ leÊcahierÊdesÊ
chargesÊsurÊlesÊprofilsÊdeÊtrajectoiresÊsouhaitées. 

¨ Validation de conformité:ÊelleÊs’effectueÊparÊlectureÊdirecteÊsousÊtableurÊàÊpartirÊ
deÊl’interprétationÊdesÊécartsÊentreÊleÊsouhaité,ÊleÊsimuléÊetÊl’expérimenté. 

¨ Analyse détaillée de performances du système asservi:ÊeffetÊdesÊparamètresÊ
deÊboucle.ÊPerformancesÊenÊboucleÊouverte,ÊboucleÊfermée.ÊInfluenceÊduÊgainÊdeÊ
boucle,ÊdeÊl’intégrateurÊetÊdeÊlaÊcorrectionÊdérivée 

¨ Importante base de modèles:Ê maquetteÊ numérique,Ê SYsMLÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊÊ
OPENMODELICATM,ÊMATLABTM,ÊPSIM. 
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